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Flexion

Notations

R Rayon de courbure du c.d.m de la section droite de la barre
Meutre ~ RAyonN de courbure de la ligne neutre de la barre en flexion

Nneutre  Distance entre c.d.m de la section droite et ligne neutre

M; Moment de flexion
o-fC(Mf, r) Contrainte en fonction du rayon
o_max(My) Contrainte sur le rayon interne de la barre

gfc_m,-n(/\/]f) Contrainte sur le rayon externe de la barre

Formules exactes

Section circulaire pleine Diamétre d
T 4 1 d 2
It circ(d) := a'd I'neutre_circ (R, d) := rs R+ |R?- (E)

ﬂneutre_circ(R > d) =R-r, neutre_circ(R 5 d)

—4- My Ineutre_circ(R,d) =

O'fc_circ(R’ d, My, f') =

P
7 d2 ﬂneutre_circ(R ,d)
d
O'fc_circ_min(Ry d, Mf) = 0fc_circ| R, d, Mr, R+ E
d
O'fc_circ_max(R’ d, Mf) = 0fc_circ| R, d. Mg, R - E
Section rectangulaire Cotés a, b a = dimension normale au plan neutre
ba R+05a) |
It rect(@, b) := Iz Ieutre_rect(R,a) = a-In R 052

Uneutre_rect(Rs a) =R- rneutre_rect(Ra a)

Mgy Ineutre_rect(R,a@) —r

b-a- Uneutre_rect(R ,a) r

O-fc_rect(R, a,b, My, r) =

a
O'fc_rect_min(Ry a,b, Mf) = O'fc_rect(Ry a,b, Mg, R+ Ej

a
O'fc_rect_max(Ra a,b, Mf) = Ufc_rect(Ry a,b,Ms, R- Ej
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Section carrée Cotés a Plan neutre paralléle aux cotés
I oar(a) = a’ r (R.a) = aln| 3308 B
f car = 12 neutre_car\">» = R—-05a

Nneutre_car(R>8) == R = I'eutre_car(R, a)

—M; Ineutre_car(R,@) —

r

Ofc_car (R, a, Mg, r) =
a *Mneutre_car(R,a)

a
O'fc_car_min<Ra a, Mf) = Ofc_car (R, a, Mg, R+ Ej

a
O'fc_car_ma)((Ra a, Mf) = Ofc_car (R, a,M;,R- Ej

Section trapézoidale ou triangulaire Plan neutre paralléle a la base
R; Rayon intérieur de la barre b; Largeur intérieure de la barre
R, Rayon extérieur de la barre b, Largeur extérieure de la barre

0.5-(b; + be)-(Re — R))

rneutre_trap(Ri,Re,b,-,be) = — -
i — Me e

b, + R.- dnl— 1| =(b; = b

(e eRe_Rij (R,-] (’ e)

bi + 2-bg

(Ri.Re.bi, be) = R; 1(R R;) r (Ri.Re. bi. bo)
Nneutre_trap\i> Re > Bis Pe) = i+ 3' e~ NN bi"‘be ~ 'neutre_trap\"Vi» "Ye > Vi> Ve

_Mf'(rneutre_trap(Ri s Re» bis be) - r) '
0.5-(b; + be)-(Re = R))- ttneutre._trap (Ri» Re » bi» be)

1
O'fc_trap(Ri ,Re, bj, bg, Mg, r) = 7

Ofc_trap_min (Ri s Re . bj, be, Mf) = O—fc_trap<Ri s Re . bi, b , My, Re)

O'fc_trap_max(R/' ,Re . b, be, Mf) = O'fc_trap(Ri ,Re. bj, b, My, Ri)

Flexion

Formules approchées

I
Mneutre (I, R, S) = E eutre (I, R, S) == R = npeutre (1, R, S)
—M; Ineutre (I, R, S) —r

Of, I,R,S,Mf,rZZ .
C( ) S 1neutre (I, R, S) r
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